SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Remont drég gminnych na terenie Gminy Radkow

D.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. Przedmiot SST

1.1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z remontem ulic i drég gminnych. Kategoria ruchu KR 1-2.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla robot objetych
nizej wymienionymi specyfikacjami:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych

D.03.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO

D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01 .01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza

D.04.02.01 Warstwy odsaczajace

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

D.04.06.02 Podbudowa betonowa

D.04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego - warstwa $cieralna

D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

D.07.00.00 OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D.07.01 .01 Oznakowanie poziome

D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC

D.08.01 .01 Krawezniki betonowe na tawie betonowe;j

D.08.02.02 Chodniki z brukowej kostki betonowej

D.08.03.01 Obrzeza betonowe

D.08.04.01 Wjazdy i wyjazdy z bram

D.08.05.06 Scieki z brukowej kostki betonowej

1.4. OKreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie b¢dacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.42. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych. 1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz

z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.44. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.45. Inzynier/Kierownik projektu - 0soba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za



nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem (dalej zwana Inzynierem lub Kierownikiem
Projektu).

1.46. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.47. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.48. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.49. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.411. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatow oraz
robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Inzyniera projektu.

1.4.16. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu
pieszego.

1.417. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
1.418. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.419. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.20. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami,
a jesli przedzial tolerancji nie zostal okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.421. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia



urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.24. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.25. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.26. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.27. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego polaczenia.

1.4.28. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.29 Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.3 1. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.32. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac si¢ z petnej Sciany, stupow lub
innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.33. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.
1.4.35. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do 0si podtuznej, obejmuje catkowitg szeroko$¢
konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.36. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikdw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.37. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.38. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.39. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é
konstrukcyjna lub technologicznag, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

15. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek wytyczenia punktow glownych trasy przez uprawnionego geodete
1 odpowiedzialnos$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja sporzadzona przez Wykonawcg.

1) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas budowy, ktory
winien by¢ zatwierdzony staraniem Wykonawcy.

Wykonawca wykona poprzez uprawnionego geodete dokumentacj¢ powykonawcza obiektu. Mapa
powykonawcza sytuacyjno-wysokosciowa winna by¢ staraniem Wykonawcy przyjeta w Powiatowym
Osrodku Geodezyjno-Kartograficznym. Dokumentacj¢ powykonawczg wraz z mapg sytuacyjno-



wysoko$ciowg nalezy wykona¢ w 3 egz.

15.3. Zgodnos$¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob okre§lony
w zatwierdzonym projekcie organizacji ruchu w okresie trwania realizacji kontraktu.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zatwierdzony i
uzgodniony z Policjg oraz odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu
robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
ceng umowng.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ciggle zabezpieczenie dojazdéw do posesji 0s6b prywatnych i
instytucji w obszarze budowy i pokrycia ewentualnych strat przewoznikéw wynikajacych z
wytyczonych objazdow.

1.55. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla 0sob lub whasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastegpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.



1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposodb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed ogniem. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich

uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ lub przeniesé¢
geodezyjne punkty poligonowe i repery.

Wykonawca zobowigzany jest do odtworzenia punktéw referencyjnych w osi jezdni oraz pachotkow
betonowych ("$wiadkow") w koronie drogi.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego lub w innych przypadkach, gdy nie powiadomi o
robotach wlascicieli urzadzen infrastruktury techniczne;.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca wykona plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Szczegdtowy zakres i forme¢ planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia okresla rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca
2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126).

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich



wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciaggly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odno$ne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.13. Rownowaznos$¢ norm i zbioréw przepisdOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniac
maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto§ciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bede uwazane za wtasnos¢
Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i
postepowac zgodnie z jego poleceniami.

Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu
wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Kod CPV 45233120-6

2. MATERIALY

21. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdw i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek Zzrodet miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane ewentualnie przez



Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jako$ciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonaweca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad staraniem i
na koszt Wykonawcy odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zroédel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii
materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace
warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bgdzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czg¢sci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robét i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania materialow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen
w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym



umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i1 nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umows3.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw
drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i wewnetrznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzegdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:
a) czes¢ ogblng opisujaca:

organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

bhp.,



- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego Iub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmo6w sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozong
jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robodt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okre§lone w SST,
normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materialéow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
n a zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary



Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera
Dla celéw kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
oceniat zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.
Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopuscie do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisoéw i
dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub

aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan b¢dg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
[Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia, zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U. z 2018 r. poz. 963).] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.



Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegodlnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera,
daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i ostatecznych
odbiorow robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jakoSci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.
(20 Rejestr obmiarow
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego- zgtoszenie ,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
g) protokoty koniecznosci
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét



Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robdt i1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich robét. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania iloSci rob6t i materialow

Dhugosci i odlegloséci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako
dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;j.

Ilo$ci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgSciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie



Inzyniera.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikdéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesSciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakos$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakos$ci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1 . dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),uwagi i zalecenia Inzyniera, zwtaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i
udokumentowanie wykonania jego zalecen.

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. Sprawozdanie techniczne Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

m zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,

= wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,

= uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,

m data rozpoczgcia i zakonczenia robot.

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom



urzadzen,
10. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
11. kopig¢ mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbioér ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogo6lne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

koszt wywozu materialu z rozbiorki,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii i wody, laboratorium, budowa drog dojazdowych itp) koszty dotyczace oznakowania robot ,
wydatki bhp, ushugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace
wykonanych robot, ubezpieczenie oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy itd.)

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym.

ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2.  Warunki umowy i wymagania ogélne D.00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodniefn wynikajacych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowan i
drenazu,
(1) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:



(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(@ usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidziane sg to roboty konieczne, ktore nie mozna byto przewidzie¢ na etapie
projektowania oraz takie, ktore wyniknelty w trakcie realizacji robot.

W cenie ofertowej nalezy uwzglednic rezerwg na roboty nieprzewidziane stanowigcg procent wartosci
robot podstawowych (wielkos$¢ rezerwy wyznaczony jest przez Zamawiajacego w dokumentacji
przetargowej - kosztorysie ,,$lepym”) .

Cena ofertowa stanowi sume warto$ci robot podstawowych i1 rezerwy na roboty nieprzewidziane.
Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane nastgpi po zakonczeniu zadania, na podstawie
Protokotéw Koniecznos$ci sporzadzonych przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonych
przez Zamawiajacego.

Protokoét Konieczno$ci winien by¢ zatwierdzony przed wykonaniem roboét i sporzadzony w oparciu o
ceny jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na podstawie kalkulacji w przypadku robot, na ktore nie
ma cen jednostkowych. Roboty te beda wycenione w oparciu o wykaz stawek i1 narzutow zataczony do
oferty. Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane roboty konieczne z rezerwy na roboty
nieprzewidziane.

W przypadku gdy nie wystapily roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektor Nadzoru sporzadza
Protokdt Koniecznosci o braku tych robot, a Ceng Umowna umniejszy si¢ o warto$¢ rezerwy na roboty
nieprzewidziane.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2020r., poz. 1333 ze zm.).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 w sprawie w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2018r. poz. 963).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2020r., poz. 470 z p6zniejszymi
zmianami).

D-02.01.01
WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistych. Dotyczy: ,,Remont drég gminnych na
terenie Gminy Radkow”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystgpujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukceji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowac si¢ grupg nosnosci G1. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do inngj



grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST.

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
robo t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo
od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga
zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy
je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢é wymagania,
dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych

Minimalna wartos¢ Is dla:
Strefa agtgs'frad innych drog
korpusu L CTO8 i :
P ekspresowych | kategoria ruchu | kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2

Sn?]ma warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm
A

erzehni robdt zi h 7
powierzchni robot ziemnyc 1,00 1,00 0,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajag wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych
w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podtoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie sg okre$lone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie
pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow,
ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej



warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwroci¢ na:
a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zaggszczenie gornej strely korpusu w wykopie wedlug wymagan okre$lonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® wykopoéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zageszczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;,
rozplantowanie urobku na odktadzie,
wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacje terenu.
9.3. Szczegdéltowy zakres robot objetych platnoscia:
-zgodnie z przedmiarem robot.

KORYTOWANIE, PROFILOWANIE 1 ZAGESZCZENIE PODLOZA
D.04.01.01

1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru korytowania wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza gruntowego dla
robot zwiazanych z zadaniem pn. ,,Remont drég gminnych na terenie Gminy Radkéw”.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta, wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
Zakres robdt obejmuje:
1. Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza o gltebokosci koryta do 30 cm (pod



warstwy konstrukcji nawierzchni).
1.4. OKreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

koparki lemieszem bezzgbnym;

wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
Wykonawca moze stosowac¢ dowolne $rodki transportu dopuszczone do ruchu drogowego.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
D-04.03.01.
1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z oczyszczeniem, frezowaniem i skropieniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie dla zadania pn. ,,Remont drog gminnych na terenie Gminy
Radkéw”.
1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robot przy remoncie drég gminnych i ulic.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczeniem i skropieniem podbudowy i zakres przedstawiony w kosztorysie naktadczym obejmuje:
mechaniczne oczyszczenie istniejacej jezdni i podbudowy poszerzenia
mechaniczne skropienie istniejacej nawierzchni oraz podbudowy poszerzen emulsjg
1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
15. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia
kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
2.3. Wymagania dla materialow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia



Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych
nawierzchni

“p. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4do 1,2
2 |Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej

powierzchni i zaakceptowane przez Inzyniera.
2.5. Skladowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.
Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy
w zbiornikach murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéw, jakie
podano dla zbiornikoéw stalowych.
Emulsje mozna magazynowac¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna.
Nie nalezy stosowac zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie si¢ na duzej powierzchni
cieczy ,.kozucha” asfaltowego zatykajacego pozniej przewody. Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe;j
nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2.  Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

szczotek mechanicznych,

Zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementow czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ mickkie elementy
czyszczace i shuzy¢ do zamiatania.. Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace,

szczotek recznych.
3.3.  Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie
nastepujacych parametrow:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,
ci$nienia lepiszcza w kolektorze,
obrotow pompy dozujacej lepiszcze,
predkosci poruszania si¢ skrapiarki,
wysokosci i dhugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancja = 10% od ilo$ci zatoZone;j.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych
izolacj¢ termiczng, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed
dostepem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i



innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wptywem emuls;ji i nie beda
powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone
przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m?, a kazda przegroda powinna
mie¢ wykroje w dnie umozliwiajgce przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do
transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych
lepiszczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno
dostgpnych nalezy uzywac szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych,
bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego
powietrza.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.
Jezeli do czyszczenia warstwy byta uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po
wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢
wilgotna.
Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostepnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.
Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 [Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 ®
2 |Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 |Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsj¢ nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajgcej wymagang
lepkos¢.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w
warstwe i odparowania wody z emulsji. W zaleznoS$ci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1
godz. do 24 godzin.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbgdny ruch
budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie
warstwy w celu okre$lenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okreslenia wymagane;j ilosci
lepiszcza w zalezno$ci od rodzaju 1 stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania lepiszczy



Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien
kontrolowa¢ dla kazdej dostawy wtasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.
Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robdt

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wla$ciwosci

wedhlug normy

1 |Emulsja asfaltowa kationowa lepkosé EmA-94 [5]
2 |Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej w
opracowaniu ,,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa jest:
m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
m?2 (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
Odbior roboét zwiagzanych z oczyszczeniem i skropieniem podbudowy dokonywany jest na
zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9. Zgodnie z dokumentacja projektows.
Cena 1 m? oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego powietrza,
reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1 m? skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
dostarczenie lepiszcza i napetienie nim skrapiarek,
podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do
nawierzchni drogowych
10.2. Inne dokumenty
4., Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDIiM - 1994 r.



D- 5.03.05
NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO
(AC WMS 11 P 20/30; AC WMS 11 W 20/30; AC 11 S 50/70; AC 8 S 50/70)
podbudowa, wigzgca (wyréownawcza), scieralna(jezdnia)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstw nawierzchni z betonow asfaltowych
(dla podbudowy i w-wy wigzacej - o zwigkszonej odpornosci na koleinowanie i zmgczenie):
- podbudowy zasadniczej, - AC WMS 11 P 20/30;
- warstwy wyrownawczej o grubosci jak w przedmiarze (wg tabeli wyrownan) - AC 11 W lub AC 16 W
- warstwy $cieralnej o grubosci jak w przedmiarze - AC 11 S 50/70 (jezdnia);
na zadaniu pn. ,,Remont drég gminnych na terenie Gminy Radkéow”,
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem warstw bitumicznych nawierzchni okre§lonych w pkt 1.1 w zakresie okre§lonym w
dokumentacji technicznej.
1.4. OKreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i
uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno - asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig ilo$cig asfaltu,
wytworzona w okreslony sposob, spetniajaca okreslone wymagania (np. WT 2).
1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno - asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie
stopniowanym, utozona i zageszczona.
1.4.4. AC WMS - beton asfaltowy o wysokim module sztywnosci,
1.4.5. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa.
1.4.6. Podloze pod warstwg asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki
mineralno - asfaltowej.
1.4.7. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.
1.4.8. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.  Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
Poszczegdlne rodzaje materiatdbw powinny pochodzi¢ ze zrddet zatwierdzonych przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W przypadku zmiany pochodzenia materialu nalezy, po wykonaniu
odpowiednich badan, opracowac skorygowang recepte.
2.2.  Asfalt
Do produkcji betonu asfaltowego przewiduje si¢ zastosowanie jako lepiszcza asfaltu drogowego D50/70
do betonu asfaltowego i D20/30 do AC WMS wg PN-EN - 12591:2004.
2.3. Wypekiacz
Nalezy stosowa¢ wypetiacz spetniajacy wymagania PN-EN 13043:2004 Wymagania podano w tablicy
1.



Tablica 1. Wymagania wobec wypetniacza

Punkt Wymagania
WT—12}86L1832ywa Wiasciwosci wypelniacza Podbudowa, Scieralna
WIazaca
5.2.1. Uziarnienie wedhug PN-EN 933-10: Zg. z tablicg 24
5.2.2. Jakos¢ pylu wedtug PN-EN 933-9, MBF10
kategoria nie wyzsza niz:
5.3.1. Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, 1%(m/m)
nie wyzsza niz:
5.3.2. Gestos¢ ziaren wedtug EN 1097-7 dekl. przez producenta
5.4.1. \Wolne przestrzenie w suchym \V28/45

zageszczonym wypetiaczu wedtug PN-
1097-4, wymagana kategoria:

54.2. Przyrost temperatury migknienia wedtug
PN- EN 13179-1, wymagana kategoria: AR&B8/25

5.5.1. Rozpuszczalnos¢ w wodzie wedtug PN- WS10
1744-1, kategoria nie wyzsza niz:

5.5.3. Zawarto$¢ CaCO3 w wypelniaczu CC.70
wapiennym wedtug PN-EN 196-21, Kal0,Ka Ca20, Kal0, Ka
kategoria nie nizsza niz: Deklarowana Deklarowana

55.4. Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w
wypelniaczu mieszanym, wymagana
kategoria: BN Deklarowana

,,Liczba asfaltowa" wedlug PN-EN 13179-
2, wymagana kategoria:

Sktadowanie wypetniacza musi odbywac si¢ w sposob chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Zaleca si¢ jego przechowywanie w silosach stalowych.

2.4.  Kruszywo

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe podbudowy i warstwe wigzaca nalezy stosowac
kruszywa spetniajace wymagania podane w tablicy 2 1 3



a)

Tablica 2. Wymagane wlasciwos$ci kruszywa grubego

Punkt Wiasciwos$ci kruszywa Wymagania
WT-1 podbudowy, w-wa wiazaca
Kruszywa
2008
4.1.3. Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza niz: G¢90/20
4.1.4. Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wigksze niz wedlug
kategorii: G20/15
Zawarto$¢ pytu wedlug PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza
4.1.6. niz: 2
Ksztalt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub wedtug PN-EN F130 lub S130
4.1.8. 933-4, kategoria nie wyzsza niz:
Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej i C90/1
4.1.9. tamanej wedtug PN-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz:
Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug PN-EN 1097-2,
rozdzial 5; kategoria nie wyzsza niz: LA40
4.2.2. Gesto$¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9
Gesto$¢ nasypowa wedtug PN-EN 1097-3 dekl. przez producenta
Nasigkliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, zalacznik B; kategoria: dekl. przez producenta
4.3.1. Mrozoodpornos¢ wedlug PN-EN 1367-1, kategoria nie wyzsza Wcm0,59
4.3.3. niz:
4.4.1. ., Zgorzel stoneczna" bazaltu wedtug PN-EN 1367-3, kategoria: F4
4.4.2. Sktad chemiczny - uproszczony opis petrograficzny wedtug
PN-EN 932-3
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1744-1 p. 14.2; SBLA
4.4.5. kategoria nie wyzsza niz:
Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego dekl. przez producenta
4.5.2. powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p. 19.1
Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego
4.5.3. powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p. 19.2 mLPC 0,1
Stato$¢ objetosci kruszywa z zuzla stalowniczego wedlug PN-
EN 1744- 1p. 19.3; kategoria nie wyzsza niz: wymagana odpornos¢
wymagana odporno$¢ V6,5
4.6.1.
4.6.2.
4.6.3.

a) Jezeli nasigkliwos¢ jest wigksza, to nalezy bada¢ mrozoodpornos$¢ wedtug pkt 4.4.2.




Tablica 3. Wymagania wobec kruszywa drobnego i/lub o cigglym uziarnieniu

Punkt
WT- Wiasciwos$ci Wymagania
kruszywa W-wa podbudowy, w-
1 wa wigzaca
Kruszywa
4.1.3. |Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, wymagana kategoria: GF85i GA85
4.15. |[Tolerancja uziemienia; odchylenie nie wigksze niz wedlug
kategorii: GTCf
Zawarto$¢ pylu wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza
niz: 0f16
4.1.6.
Jakos$¢ pytu wedlug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz:
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933- MBF10
4.1.7. |6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz: ECS30
4.1.10. |Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe S$cieralng nalezy stosowaé kruszywa spethiajace
wymagania podane w tablicy 4 i 5

Tablica 4. Wymagane wlasciwos$ci kruszywa grubego

Punkt Whasciwosci Wymagania
kruszywa W-wa §cieralna
WT-1
Kruszywa
413, [|Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, wymagana Kategoria: GFS85
Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze niz
4.1.5. |wedhug kategorii:
GTCNR
Zawartos¢ pytu wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie wyzsza niz:
4.1.6. |Jakos¢ pytu wedtug PN-EN 933-9; kategoria nie wyzsza niz:
Kanciasto$¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933- f16
4.1.7. |6, rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz: MBF10
4.1.10. |Gestos¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 ECS

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.5.

Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajgce wymagania okreslone w pkt 5.1
WT-3 Emulsje asfaltowe IBDiM f0



26. Srodek adhezyjny

Decyzje o zastosowaniu $rodka adhezyjnego podejmuje si¢ po przeprowadzeniu przez Wykonawce badan
laboratoryjnych uzasadniajacych koniecznos$¢ jego stosowania dla poprawy przyczepnos$ci asfaltu do
kruszywa.

Nalezy stosowac jedynie te §rodki adhezyjne, ktore posiadaja Aprobate Techniczng (§wiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym) wydana przez Instytut Badawczy Drog i
Mostow.

Sposob dozowania srodka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

2.7. Dostawy materiatow.

Za dostawy materialow odpowiedzialny jest Wykonawca robot zgodnie z ustaleniami okreslonymi w ST
D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Do obowigzku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materiatéw do wytwarzania MMA, aby
zapewni¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki roboczej. Kazda
dostawa asfaltu, kruszywa i wypelniacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracjg¢ zgodnosci o tresci wedtug
PN-EN-45014 wydang przez dostawce.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé
si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

-wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

-uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego, skrapiarek,

-walcow lekkich, srednich i ciezkich ,

-walcow stalowych gladkich , walcéw ogumionych,

-szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych, samochodow samowytadowczych z
przykryciem lub termosow.

3.2.1. Wytwoérnia mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy produkowac przy zastosowaniu sterowanej komputerem wytworni
(otaczarki) o mieszaniu cyklicznym, posiadajacej wydajnos$¢ zapewniajaca wykonanie MMA w ilosciach
i czasie wynikajacych z naktadow kosztorysu ofertowego i harmonogramu rzeczowo- finansowego,
wyposazonej w izolowany termicznie silos gotowej mieszanki o pojemnos$ci nie mniejszej niz potowa
wydajnosci godzinowej. Komputerowy system sterowania otaczarka, w celu zapewnienia produkcji
mieszanki mineralno- asfaltowej zgodnej z zadang recepta, musi pracowaé w oparciu o zwrotne
potwierdzenia wydanych polecen, a rejestrator podstawowych parametrow pracy wytworni (godzina i
minuta wykonania zarobu, ilo$ci nawazanych skladnikéw, czas mieszania kruszywa na sucho, czas
mieszania po dodaniu asfaltu oraz temperatura gotowej mieszanki kazdego zarobu na wyjsciu z
mieszalnika), dokonuje ich zapisu oddzielnie dla kazdego cyklu, np. w postaci wydruku.

Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej powinno by¢ wagowe. Odchytki masy
dozowanych sktadnikéw (w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikow zarobu) nie powinny by¢
wigksze od = 2 %. Dozowanie wagowe lub objetosciowe srodka adhezyjnego oraz modyfikatora asfaltu
do asfaltu powinno odbywac si¢ poprzez wtrysk odpowiedniej porcji do asfaltu w trakcie jego
podawania do mieszalnika otaczarki.

3.2.2. Ukladarka mieszanek mineralno-bitumicznych

Uktadanie mieszanki w przypadku nowej budowy lub przetozenia ruchu powinno odbywac si¢ pelna
szerokos$cia, przy uzyciu mechanicznej uktadarki gasienicowej (moze by¢ zestawem uktadarek). W
przypadku przebudow, gdy nie ma mozliwo$ci wyznaczenia trasy objazdu mieszanke nalezy uktadaé
pasami. Ukladarka winna posiada¢ migdzy innymi nastgpujace podzespoty: automatyczne sterowanie
pozwalajace na utozenie warstwy zgodnie z zatozong niweleta i grubos$cia, ptyte wibracyjna do
wstepnego zageszczenia mieszanki, urzgdzenia do podgrzewania ptyty wibracyjne;.

Tylko wyj atkowo dopuszcza si¢ rgczne ulozenie warstwy w miejscach niedostepnych dla sprzetu
mechanicznego, przy czym szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na zageszczenie takich powierzchni,
niedostepnych dla walcdéw 1 dogeszczac je przy pomocy plyt wibracyjnych.



3.2.3.  Walce do zageszczania

Nalezy stosowac, walce stalowe gtadkie $rednie i cigzkie z wibracja w zakresie 35 - 50 Hz, ogumione
ciezkie o regulowanym ci$nieniu w oponach.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

42.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

Transport asfaltoéw drogowych moze odbywac¢ si¢ w:

cysternach kolejowych, cysternach samochodowych, bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

4.2.2. Wypelniacz

Wypehiiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi, wyposazonymi w
plandeki do przykrywania mieszanki podczas transportu.

W czasie transportu spadek temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinien by¢ wigkszy niz
10 % temperatury tej mieszanki w chwili zatadunku z jednoczesnym spelnieniem warunkéw zachowania
temperatury wbudowania. Czas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej od momentu zatadunku do
roztadunku nie powinien przekraczac 2 godzin.

Zaleca si¢ stosowanie samochodoéw termoséw z podwojnymi §cianami skrzyni wyposazonej w system
ogrzewczy.

5.  WYKONANIE ROBOT

51. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i opracowanie receptury.

Do warstwy wiazacej(wyréwnawczej) i warstwy podbudowy nalezy stosowac beton asfaltowy o
wysokim module sztywnosci: AC WMS 11. Do obu warstw mozna stosowac te sama mieszanke
ACWMS. Do warstwy $cieralnej - AC S 11

Mieszankg betonu asfaltowego o wysokim module sztywnosci (ACWMS) nalezy

zaprojektowa¢ metoda funkcjonalng .

Tablica 6 - Uziarnienia MM oraz zawartos$¢ lepiszcza do AC:

Przesiew, [%(m/m)]
Wilasciwos$é AC8S AC11S AC WMS [11
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 : : 100 ; 100 )
11,2 100 : 90 100 90 100
8 90 100 70 90 70 85
5,6 70 90 } ) } }
2 45 65 45 60 40 50
0,125 8 20 8 22 7 17
0,063 6 12 6 12 5 9




Wykonaweca na cztery tygodnie przed przystapieniem do produkcji MMA jest zobowiazany do ztozenia
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia materiaty wyjSciowe wraz z recepta laboratoryjna.
Inzynier/Inspektor Nadzoru przed zatwierdzeniem zweryfikuje jedng recepte z kazdego rodzaju MMA
przewidzianego w projekcie w Laboratorium Zamawiajgcego na jego koszt. Kolejne przedstawione
recepty beda weryfikowane przez Laboratorium Zamawiajacego na koszt Wykonawcy.
Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
doborze sktadnikéw mieszanki,
doborze optymalne;j ilo$ci asfaltu,
okresleniu wlasciwos$ci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikdéw z wymaganiami podanymi w

niniejszej SST.

Tablica 7. Wymagane wlasciwos$ci betonu asfaltowego.

'Wtasciwosé Warunki zaggszczenia wg  |da i warunki badan Mieszanka
MPeNto- EN 13108-20
AC8S|AC11S|ACWMS 11 AC8S J|AC11S | ACWMS
11
Zawartos¢ C.1.2, ubijanie |C.1.3, PN-EN 12697-8, p.4 Vmin 1,0 Vmin 2,0
wolnych 2x50 lerzen  |ubijanie Vmax 3 Vmax 4
przestrzeni ud 2x75 uderzen
\Wolne C.1.2, ubijanie PN-EN 12697-8, p.5\VFBmin [VFBmin
przestrzenie  [2X50 uderzen 78 75
wypetnione VFBmax [VFBmax
lepiszczem 89 89
Zawarto$¢ C.1.2, ubijanie PN-EN 12697-8, p.5VMAmin 16
wolnych 2x50 uderzen
przestrzeni w
MM
Odporno$¢ na |C.1.1, ubijanie 2x25 uderzen PN-EN 12697-12, ITSR90 ITSR80
dziatanie wody przechowywanie w
40°C z jednym
cyklem zamrazania,
Odporno$¢ na C.1.20,watow| PNJEN 12697-22, WTSAIRO,1
trwale anie, P98 metoda B w 0
deformacje powietrzu, PN-EN PRDAIR3,0
- 13108-20, D.1.6,
P100 60°C 10000 cvkli
Sztywno$¢ C.1.20,watow| PN-EN 12697-26, Smin 14000
anie, P98 4PB-PR,
temp.10°C, czgstosc
Odporno$é na C.1.20,watow| pN-EN 12697-24, $6-130
zmeczenie, ante, P98 4PB-PR,
kategoria nie temp.10°C, czestosé
nizsza niz: - LI




5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej
Mieszanke mineralno - asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym
zapewniajacej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno - asfaltowej. Wytwarzanie mieszanki powinno
odbywac si¢ w oparciu o recepture laboratoryjna, zatwierdzong przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Rzedne krzywej uziarnienia wg recepty laboratoryjnej powinny by¢ skorygowane w wyniku
przeprowadzonej proby technologicznej i produkcji mieszanki na odcinek probny.
Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepta. Dopuszcza sie¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w
zaleznosci od temperatury.
Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz 2 % w stosunku do masy sktadnika.
Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposob i
w ilosciach okre§lonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposdb posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie statej temperatury z tolerancja 5° C.
Nalezy tak zaplanowa¢ produkcje mieszanki mineralno - asfaltowej, zeby od chwili jej wytworzenia do
chwili ej wbudowania uptyngto 90+120 minut, przy czym sktadowanie i transport stanowia czes$¢ tego
czasu. Jest to okres niezbedny do zajscia reakcji chemicznej w asfalcie otaczajacym kruszywo.
Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz
o temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.
5.4. Przygotowanie podloza
Podloze moze stanowi¢ nowa warstwa podbudowy albo nowa warstwa asfaltowa. Podtozem moze by¢
rowniez stara warstwa konstrukcji nawierzchni.
Powierzchnia podtoza winna by¢ sucha i czysta. Przed ulozeniem warstwy bitumicznej z betonu
asfaltowego, podloze nalezy przygotowac zgodnie z wymaganiami podanymi w D.04.03.01 ,,Oczyszczenie
i skropienie warstw konstrukcyjnych".
Powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniajagcym w okreslonej ilosci zaakceptowanej przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Przed ulozeniem warstwy z betonu asfaltowego warstwa lezaca ponizej warstwy uktadanej bedzie
skropiona emulsjg asfaltowa zgodnie z D.04.03.01.
5. Warunki przystapienia do robot
Mieszanki MMA nalezy wbudowywa¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza niz:
dla w-wy $cieralnej: 0°C (przed robotami) i +5°C (w czasie robot), dla w-wy wiagzacej: -2°C (przed
robotami) i 0°C (w czasie robot),
dla w-wy podbudowy: -5°C (przed robotami) i -3°C (w czasie robot)
W przypadku produkcji i uktadania warstwa nawierzchni z ACWMS w warunkach obnizonej temperatury
otoczenia (pdzna jesien) nalezy zastosowac technologie lub doda¢ srodek obnizajace lepkos¢ lepiszcza
asfaltowego i poprawiajgce urabialno$¢ oraz zageszczalno$¢é mieszanki.
5.6.  Proba technologiczna
Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinny by¢ sprawdzone w trakcie proby technologicznej w
pelnym zakresie zastosowanych metod badan, zgodnie z wymaganiami wg pkt 5.
Na podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier/Inspektor Nadzoru podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka
probnego.
5.7. Odcinek prébny
Odcinek probny wykonuje si¢ co najmniej o dhugosci 50m na catej szerokosci jednej jezdni lub pasa
ruchu w zaleznos$ci od warunkow ruchowych.
Wykonawca w trakcie realizowania odcinka probnego w celu:
zdefiniowania parametrow produkcyjnych MMA,
sprawdzenia czy sprzet uzyty do rozktadania i zaggszczania mieszanki jest wlasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej ostatecznej grubosci warstwy,
okreslenia potrzebnej liczby przejs¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia warstwy.



sprawdzenie rownosci.
Do wykonania odcinka probnego, Wykonawca powinien zastosowa¢ takie same materiaty oraz sprzet,
jakie beda stosowane do wykonania warstwy AC podczas robot.
Lokalizacja odcinka probnego zostanie zaakceptowana przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Wykonawca
rozpocznie wykonywanie warstwy z AC dopiero po otrzymaniu akceptacji
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, wydanej na podstawie testow oraz pomiaréw dokonanych na odcinku
probnym.
W przypadku nieprawidlowych parametréw warstwy i nie zatwierdzeniu przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru odcinka probnego, Wykonawca ma obowigzek usunaé odcinek prébny warstwy (jezeli byt
wykonywany w obrgbie Kontraktu) na wtasny koszt.
5.8. Wbudowywanie i zageszczanie warstw z betonu asfaltowego
Warstwe nawierzchni z ACWMS nalezy uktada¢ w jednej warstwie. Temperatura rozktadania mieszanki
oraz zageszczania powinna by¢ zgodna z temperaturg technologiczna asfaltu zalecang w normie lub
Aprobacie Technicznej.
Do zageszczania mieszanki ACWMS nalezy stosowac ciezkie, docigzone walce ogumione oraz stalowe
gtadkie.
Zamawiajacy w przypadku wykonawstwa w okresach chtodnych bedzie kontrolowat czy w wyniku
przegrzania MMA w trakcie produkcji, transportu i wbudowania nie ulegly znacznemu pogorszeniu
wlasnosci asfaltu. Zageszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przej$¢ walca
ustalonym na odcinku probnym.
Ztacza w warstwie wigzacej powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi
drogi. Ztacza poprzeczne i podtuzne, wynikajace z dziennej dziatki roboczej powinny by¢ réwno obcigte,
posmarowane emulsja. Zigcza poprzeczne powinny by¢ zabezpieczone dodatkowo listwg przed
uszkodzeniem. Boczne krawedzie warstwy nalezy zabezpieczy¢ poprzez szczelne posmarowanie emulsja.
ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.
Stosujac zespot ukladarek, zakonczenie dzialek roboczych dla kazdego pasa powinno by¢ przesunigte o
ok. 5-8 m.
Za zgoda Inzyniera/Inspektora Nadzoru, nawierzchni¢ mozna odda¢ do ruchu zaraz po jej wykonaniu i
ostygnieciu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Na zgdanie Zamawiajacego ze wszystkich materiatow przewidzianych do budowy (kruszywa, wypetiacz,
lepiszcze itd.) Wykonawca przekaze probki o odpowiedniej wielkosci, i Zamawiajacy bedzie je
przechowywat pod zamknigciem. Strony kontraktu potwierdza pisemnie przekazanie probek. W ramach
badan kontrolnych probki te beda mogly postuzy¢ do oceny zgodnosci dostaw z warunkami kontraktu.
Minimalne wielko$ci probek materiatow:

m wypehiacz - 2 kg

m kruszywa o uziarnieniu do 8 mm - 5 kg

i kruszywa o uziarnieniu powyzej 8 mm - 15 kg

m lepiszcze - probka srednia z 3 probek czgsciowych po 2 kg

6.3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow



Tablica 7 Zakres oraz czgstotliwos$¢ badan i pomiaréw w czasie wytwarzania i wbudowywania MMA

Lp. |Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badan
BADANIA MIESZANKI
1. Temperatura sktadnikéw Dozor ciagly
Temperatura mieszanki Kazdy samochod przy zatadunku i w czasie
2. wbudowywania
3. Uziarnienie i zawartos¢ lepiszcza Na kazde rozpoczete 6000m? nawierzchni 1
probka
4. Temperatura migknienia lepiszcza Na kazde rozpoczete 6000m? nawierzchni 1
0dzyskanego probka
o Gestos¢ 1 zawarto$¢ wolnych przestrzeni Na kazde napoczete 6000m? nawierzchni 1
robki robka
i VIA WARSTWY WYKONANEJ Z MIESZANKI
6. Wskaz’nik’ zaggszezenia warstwy, wolna Na kazde rozpoczete 6000m? nawierzchni 1
przestrzen w warstwie probka(ilo$¢ moze by¢ zwigkszona)
7. Spadki poprzeczne*) Nie rzadziej niz co 20 m
8. Rownos¢ podluzna Dla kazdej jezdni i kazdego pasa ruchu pomiar
planografem oraz w miejscach niedostgpnych i
krotkich odcinkach (do 200 m) metoda taty 4-
metrowej i Hina _ nie rzadziej niz co 10m
9. Rownos¢ poprzeczna Dla kazdego pasa ruchu, nie rzadziej niz co 10 m
10. |Grubos$¢ lub ilo$¢ materiatu nie rzadziej niz co 100 m
11. |Ztacza podhuzne i poprzeczne kazde zlacze (ocena wizualna)
12. |Wyglad warstwy ocena wizualna

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w

punktach gtownych tukéw poziomych.

Tablica 8 Tolerancje zawartosci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu

zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Dopuszczalne odchyiki [%)]
'p. |Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowej W CzaSi(?. Odbi(’)_r kOﬁCO.W y
produkcji - mieszanki
walowane

1 [Przechodzi przez sito (# wg recepty) -8 do +5 -

2 Jw. #2,0mm +£6,0 -

3 |Zawarto$¢ ziaren >2,0mm - 7,0-10,0

4 Jw. #0,063mm +2,0 2,1-4,0

5 |Asfalt +0,6 +0,6

6 |Wskaznik zaggszczenia >98% >98%

7 |Zawarto$¢ wolnych przestrzeni 25 (podbudowa) 25 (podbudowa)
4710 (wigzaca) {4710 (wiagzaca)
315 (Scieralna) 3”5 (Scieralna)




6.4 Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami i receptura
laboratoryjna.

i Wskaznik zageszczenia warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy nalezy sprawdza¢ na probkach wycietych z zageszczone] warstwy,
poprzez poroOwnanie gestosci strukturalnej wycietych probek z gestoscia strukturalng probek Marshalla
formowanych w dniu wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej. Okreslanie gestosci nalezy
wykonywa¢ metodg hydrostatyczng. Wskaznik zaggszczenia nie moze by¢ nizszy niz 98%.

i Wolna przestrzen w zageszczonej warstwie

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie nalezy przyjmowac gesto$¢ objetosciowg mieszanki
mineralno-asfaltowej oznaczonej w dniu wykonywania kontrolowanej dziatki robocze;.

6.5. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektows, z tolerancja 0,5 %.

6.6. Ocena réwnosci podluznej

Wymagana rownos$¢ podiuzna jest okreslona przez wartosci odchylen rownosci, ktore nie moga by¢
przekroczone w liczbie pomiarow stanowiacych 95% oraz 100% liczby wszystkich pomiarow na
badanym odcinku. Odchylenie réwno$ci oznacza najwigksza odleglo$¢ miedzy lata a mierzong
powierzchnig w danym profilu.

Tablica 9. Dopuszczalne wartosci odchylen rownosci podtuznej warstwy Scieralnej wymagane przed
uplywem okresu gwarancyjnego

Element nawierzchni Procent liczby pomiarow

95% 100%

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, pasy awaryjne, pasy wiaczania i

wylaczania <6 mm <7 mm

6.7. Ocena réwnosci poprzecznej nawierzchni

Tablica 10. Dopuszczalne wartoSci odchylen réwnosci poprzecznej warstwy $cieralnej wymagane przed
uplywem okresu gwarancyjnego

Element nawierzchni Procent liczby pomiaréow

90% 100%

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, pasy awaryjne, pasy wlgczania i

wylaczania <6 mm <9 mm

Do pomiaru poprzecznej rowno$ci nawierzchni powinna by¢ stosowana metoda rownowazna metodzie z
wykorzystaniem laty i klina, okre§lonych w Polskiej Normie. Pomiar powinien by¢ wykonywany nie
rzadziej niz co 10 m, a liczba pomiaréw nie moze by¢ mniejsza niz 20. Odchylenie réwnosci oznacza
najwigksza odleglos¢ miedzy tata a mierzong powierzchnig w danym profilu.

Z czestotliwo$cig podang w tablicy 7 nalezy sprawdza¢ spadek poprzeczny warstwy. Sprawdzenie polega
na przylozeniu laty i zmierzeniu prze$witu klinem lub pomiar profilografem laserowym. Spadki
poprzeczne warstwy $cieralnej na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z projektem z
tolerancjg +  0,5%. Wymaga si¢, aby co najmniej 90% wykonanych pomiaréow nie przekraczato
przedziatu dopuszczalnych odchylen.

6.8. Pomiar grubos$ci warstwy (ilosci materiatu)

Grubosci wykonanej warstwy nalezy okresla¢ z czgstotliwoscig podang w tablicy 7 na podstawie
wycigtych probek.

Dopuszczalne odchyiki:

dla wielu badan (Srednia) < 10%

dla pojedynczej probki < 15%.



O

W przypadku grubo$ci mniejszej niz dopuszczalne odchylenie zostang Wykonawcy naliczone
potracenia za obnizong jako$¢.
6.9. Zlacza podluzne i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15
cm. Zlacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.
6.10. Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 5
mm ponad ich powierzchnig.
Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieczno$¢
obciecia pokryte asfaltem.
6.11. Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksturg, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ i spekanych.
6.12. Potracenia za nieprawidlowos$ci w wykonaniu warstw nawierzchni.
W przypadku koniecznosci stosowania potracen - naliczane bedg jak w pkt.9.2.6 ,,WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2008”
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robodt
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” w
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
-roboty pomiarowe i przygotowawcze,
-oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym, zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu, zakup i dostarczenie materialow,
-opracowanie receptur,
-wytworzenie probnej mieszanki betonu asfaltowego bazujac na recepcie roboczej zaaprobowanej
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru,
-wykonanie odcinka probnego, transport mieszanki na plac budowy,
-zabezpieczenie kraweznikow, zakrywanie 1 odkrywanie urzadzen kanalizacyjnych w trakcie robot,
pokryw studni rewizyjnych i osadnikow, kratek $ciekowych, dylatacji,
-posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
-przygotowanie powierzchni styku w tym oczyszczenie i posmarowanie emulsja
asfaltowa, -wyprodukowanie mieszanki mineralno - asfaltowej i jej transport na miejsce
wbudowania, mechaniczne utozenie mieszanki,
-skropienie miedzywarstwowe,
-mechaniczne zageszczenie roztozonej warstwy, wykonanie i zabezpieczenie ztaczy i krawedzi,
przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych Specyfikacja, uporzagdkowanie placu budowy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. IBDiM, Warszawa 2008
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie



(Dz.U. 2 2016 1., poz. 124).

CHODNIKI Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
D.08.02.02
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem n/h Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem chodnikéw z kostki brukowej betonowej w ramach zadania:
»Remont drég gminnych na terenie Gminy Radkéw”
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji i Robdt wymienionych w p. 1.1.
13. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania chodnikow z
kostki brukowej betonowej.
1.4.  OKkreslenia podstawowe
1.41.  Chodniki - wydzielone i umocnione powierzchnie drogi, ulicy lub placu przeznaczone
wyltacznie dla ruchu pieszego.
1.42.  Obramowanie chodnikdéw - umocnienie ich bocznych krawedzi, wykonane z kraweznikdw
/obrzezy/ betonowych, kostki, klinkieru Iub innego materiatu.
Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
15. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w SST D.M.00.00.00.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materiatow
Wymagania ogo6lne dotyczace materiatdéw podano w SST D.M.00.00.00.
2.2.  Materialy do wykonania chodnikow
Materiatami stosowanymi przy budowie chodnikéw z kostki brukowej betonowej, zgodnie z
zasadami n/n Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa:
2.2.1. Betonowa kostka brukowa gr. 6 cm z betonu klasy co najmniej B45.
2.2.1.1. Wyglad zewnetrzny i tolerancje wymiarowe.
Struktura wyrobu powinna hyc zwarta bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste,
wklesnigcia nie powinny przekraczac:
2 mm, dla kostek 0 grubosci < 80 mm
3 mm. dla kostek o grubosci > 80 mm Tolerancje wymiarowe wynosza:
dtugosé i szerokos¢ £ 3mm
grubos¢ + Smm
2.2.1.2. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie.
Wytrzymato$¢ betonu na $ciskanie powinna by¢ zgodna z PN-B-06250 [2] Jak dla klasy betonu B45
2.2.1.3. Nasigkliwos¢.
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.2.1.4. Odporno$¢ na dzialanie mrozu.
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna, by¢ badana zgodnie z wymaganiami
PN- B-06250 [2].
Odporno$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca,
jezeli;
-probka nie wykazuje peknieé, -strata masy nie przekracza 5% masy -obnizenie wytrzymato$ci na
$ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wigksza niz 20%.
2.2.15.  Scieralnos¢.



Scieralnoéé¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 nie powinna
przekracza¢ 4 mm.

2.2.2. Woda

Stosowana woda powinna by¢ odmiany " 1" i odpowiada¢ wymogom PN-B-32250 [5].

2.2.3. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712 [3].

3. SPRZET.

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00.

3.2.  Sprzet do wykonania chodnikow

Roboty zwigzane z wykonywaniem chodnika mozna wykonywac¢ recznie przy pomocy drobnego
sprzetu z zastosowaniem wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogo6lne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

4.2.  Transport materialow do wykonania chodnikéw

4.2.1. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukltadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min.. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie
pakuje je w foli¢ i spina taSma stalowsg, co gwarantuje transport samochodami w stanie
nienaruszonym. Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach
transportowych producenta.

4.2.2. Piasek
Wymagania dla transportu piasku podano w SST D.08.01.01.
4.2.3. Woda

Wymagania dla transportu wody podano w SST D.08.01.01.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Roboét

Zasady og6lne wykonywania Roboét podano w SST D.M.00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
Robdt, uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane beda Roboty przy wykonywaniu chodnikow.
5.2.  Wykonanie chodnika.

5.2.1. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.2. Podsypka

Podsypke nalezy wykona¢ z piasku odpowiadajacego wymaganiom normy PN-B-06712 [3] Grubos¢
podsypki po zageszczeniu powinna by¢ dostosowana do projektowanych rzednych regulowanego
chodnika. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.2.3. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych.

Kostke uktada si¢ na podsypce piaskowej w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity 2-
3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1.5 cm wyzej od planowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie
wibrowania ( ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehic
piaskiem, a naste¢pnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub
mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika. Do ubijania utozonego chodnika z
kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek
przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni
ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamie$¢
nawierzchni¢. Chodnik z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji i moze by¢ zaraz
oddany do uzytkowania.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakos$ci Robot podano w SST D. M. 00.00.00.
6.2. Kontrola przed przystapieniem do Robét
Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcoé6w materialow deklaracje
zgodnosci oraz wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do wykonania Robot i przedstawic ich
wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi w
p. 2. n/n SST.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania Robot
W czasie wykonywania Robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich
asortymentow Robdt, sktadajacych sie na ogdlny element. Kontrola obejmowac¢ powinna zgodno$¢
wykonywanych Robot z Dokumentacja Projektows, ustaleniami zawartymi w p. 5 n/n SST oraz w
zakresie badan i tolerancji wykonania Robot podanych w p.6.5.Czgstotliwos¢ kontroli powinna by¢
uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie Robdt zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej
jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.
6.4. Badaniai pomiary po wykonaniu
Robdét Po wykonaniu Robot nalezy
sprawdzic:

konstrukcje chodnika,

rownos$¢ nawierzchni,

profil poprzeczny,

réwnolegtos¢ spoin.

szerokos¢ i wypelnienie spoin.
6.5. Przeprowadzenie badan
6.5.1. Ustalenie jakos$ci materiatow
Ustalenia jakosci uzytych materialow nalezy dokonac przez pelne sprawdzenie wynikéw badan
laboratoryjnych materiatow uzytych do budowy chodnika zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2
n/n SST.
6.5.2. Sprawdzenie jakosci wykonania chodnika
6.52.1. Sprawdzenie konstrukcji chodnika
Sprawdzenie konstrukcji chodnika nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

na jednym wybranym losowo odcinku regulowanego chodnika nalezy zdja¢ 2 kostki brukowe w
dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubos$¢ podsypki oraz sprawdzi¢ uktad kostek chodnika.
6.5.2.2. Sprawdzenie rownosci nawierzchni
Sprawdzenie réwnosci nawierzchni nalezy przeprowadzac co najmniej raz na kazdym odcinku
regulowanego chodnika i miejscach watpliwych.
Prze$wit pomigdzy tatg 2-metrowg a nawierzchnig chodnika nie moze przekroczy¢ 0,8 cm.
6.5.2.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego
Sprawdzenie profilu poprzecznego nalezy przeprowadza¢ za pomoca szablonu z poziomicg, co
najmniej raz na kazdym odcinku regulowanego chodnika. Dopuszczalne odchylenia od przyjgtego
profilu wynosza + /- 0,3%.
6.5.2.4. Sprawdzenie roéwnolegtosci spoin.
Sprawdzenie rownolegltosci spoin nalezy przeprowadzac¢ za pomocg dwoch sznuréw napigtych
wzdhuz spoin i przymiaru z podziatkg milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie od réwnosci spoin
wynosi + 1,0 cm na dlugosci chodnika do 10 m.
6.5.2.5. Sprawdzenie szeroko$ci i wypelnienia spoin.
Sprawdzenie szerokosci 1 wypetnienia spoin nalezy przeprowadzac przez wydtubanie spoin na
dlugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych miejscach na jednym wybranym losowo odcinku
regulowanego chodnika i zmierzenie ich szeroko$ci oraz wypetnienia.
7. OBMIAR ROBOT
Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Robot podano w SST D.M.00.00.00.
Jednostkg obmiaru jest | m2 (metr kwadratowy) wykonanego chodnika, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i pomiarem w terenie.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Rob6t
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w SST D.M.00.00.00. Do odbioru Wykonawca przedstawi
deklaracje zgodnosci uzyskane od dostawcow materiatow, wyniki pomiaréw i badan z biezacej
kontroli materiatow i Robot.
8.2. Rodzaje odbioréw
Odbior chodnikéw z kostki brukowej obejmuje:
a) odbior ostateczny,
b) odbiér pogwarancyjny zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ za 1 m2 chodnika nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych
Robdt oraz wbudowanych materialéw w oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania Rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze.
dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania.
wykonanie koryta.
wykonanie podsypki piaskowe;j.
utozenie kostek brukowych wraz z zageszczeniem i wypelnieniem szczelin,
przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie §cieralno$ci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykty 3 PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego 4. PN-B-19701
Cement powszechnego uzytku. Sktad- wymagania i ocena zgodno$ci

Krawezniki betonowe
D.08.01.01.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru kraweznikow
betonowych dla zadania ,,Remont drog gminnych na terenie Gminy Radkéw”
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie, kontrole i odbior kraweznikow betonowych. W zakres robot wehodzi:
a) wykonanie faw betonowych z oporem,
b) ustawienie krawgznikéw betonowych 15x30x100 cm
Szczegotowa lokalizacja ustawienia kraweznikdéw odpowiedniego typu zgodnie z Dokumentacja
Projektows.
1.4. OKreSlenia podstawowe
1.41.  Krawezniki betonowe - prefabrykowane betonowe elementy rozgraniczajace chodniki dla
pieszych od jezdni.
1.42. tLawa - betonowa warstwa nosna stuzaca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obcigzenie
kraweznika na grunt.
1.43.  Opor - beton na zewnetrznej stronie kraweznika.
1.4.4. Podsypka - warstwa wyrownawcza z zaprawy cementowo-piaskowej utozona bezposrednio na
fawie.
1.45.  Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w D.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 1.4.
1.5  Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji D.00.00.00 “Wymagania og6lne” punkt 5.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z



Dokumentacjg Projektowa , Specyfikacja i poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w Specyfikacji
D.00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt. 2
2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materiatlow
Krawezniki betonowe drogowe typu cigzkiego 15x30x100 cm powinny spetnia¢ wymagania normy BN-
80/6775- 03/04. Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzié¢ tylko ze Zzrodet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru. Zrodta materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce
z wyprzedzeniem przed rozpoczgciem robdt nie podzniej niz 3 tygodnie. Kazdy typ materiatu
(kraweznikdéw, betonu na taweg, cementu, piasku, masy zalewowej) powinien posiada¢ dokument
potwierdzajacy jego jako$¢ na podstawie przeprowadzonych badan. Badania, pomiary elementow i
warunki sktadowania, powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy BN-80/6775-03/01.
2.3. Krawezniki betonowe
Do wykonania robét nalezy uzy¢ krawezniki drogowe: 15x30x100 cm, gatunku I. Krawezniki winny
by¢ wykonane z betonu, klasy nie nizszej niz B 30.
Powierzchnie kraweznikoéw powinny by¢ bez rys , peknig¢ i ubytkow betonu. Krawedzie elementow
powinny by¢ rowne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny by¢ jednorodne,
struktura zwarta. Dopuszczalne odchytki wymiardw:
dla wysokosci + 3 mm,
dla szerokosci i dlugosci + 8 mm.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu poprzez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu. Pomiarow
nalezy dokonywac zgodnie z PN-B-10021.
W razie wystgpienia watpliwosci Inspektor Nadzoru moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub
poszerzy¢ zakres kontroli kraweznikow o inny rodzaj badan .
2.4. Materialy na podsypke i wypelnienia szczelin pomiedzy Sciankami bocznymi
Nalezy stosowac mieszanke cementowo-piaskowa:
1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5 PN-B-19701 i z piasku naturalnego
spelniajacego wymagania PN-B-06712,
1:2 dla wypelnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-B-19701 i z piasku wg PN-
B- 06711.
2.5. Materialy na lawe kraweznika z oporem
Krawezniki powinny by¢ posadowione na tawie z oporem, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Materiat
na tawy - beton klasy B-10 wedtug PN-B-06250.
2.6. Materialy do wypelnienia szczelin dylatacyjnych
Bitumiczna masa zalewowa na goraco do wypehienia szczelin dylatacyjnych powinna spetniac¢
wymagania normy BN-74/6771-04 i posiada¢ aprobate techniczng IBDiM.
2.7. Przechowywanie i skladowanie materialéw
Krawezniki powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu
wyrownanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek lub na paletach transportowych.
Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/6731-08.
Kruszywa nalezy magazynowac¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym, utwardzonym placu w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem réznych rodzajow i frakcji.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Specyfikacji D.00.00.00. “Wymagania ogélne” pkt. 3..
3.2. Do wytwarzania betonu na lawy z oporem:
Wytwornia stacjonarna do wytwarzania mieszanki betonowej wyposazona w urzadzenia do wagowego
dozowania sktadnikow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D.00.00.00. “Wymagania ogdlne” pkt.4.
4.1.1. Krawezniki mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. W trakcie transportu powinny



by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Nalezy je uktada¢ na podktadach i
przektadkach drewnianych. Sposéb ich zatadunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed
przesunigciem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne z normg BN-88/6775-03/01.
Wyprodukowana mieszank¢ betonowa nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajacych
przed wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacja.
Transport cementu wg BN-88/6731-08.
5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza
Przed przystapieniem do wykonania kraweznikdéw nalezy je wytyczy¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Koryto pod tawe nalezy wykona¢ o wymiarach umozliwiajgcych ustawienie szalunku.
Dno wykonanego wykopu powinno by¢ wyrdéwnane, z odpowiednim spadkiem podtuznym zgodnym z
Rysunkiem i zageszczone do wskaznika zaggszczenia minimum 0,97.
5.2. Wykonanie lawy betonowej i ustawienie kraweznika
52.1. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Szalunki z desek grubosci 25-32 mm,
powinny by¢ wykonane pod fawy i opory. Betonowanie taw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami
normy PN-63/B- 06251. Szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wykonywane co 50 m i wypelniane masa
zalewowa wg pkt 2.6.
5.2.2. Na wykonanej tawie betonowej nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa grub 5 cm i przy
sznurach ustawi¢ krawezniki betonowe do wymaganych rzednych wysokos$ciowych.
Podsypka cementowo-piaskowa powinna mie¢ wytrzymato$¢ po 7 dniach nie mniejsza niz 10 Mpa, po 28
dniach nie mniejsza niz 14 Mpa.
5.2.3. Spoiny na ztaczach kraweznikéw po doktadnym oczyszczeniu wypetni¢ zaprawa cementowsa , po
czym zatrze¢ na gtadko powierzchnie stykow. Szeroko$¢ spoin nie powinna by¢ wigksza od 1 cm. Zaprawa
cementowa powinna mie¢ wytrzymatos$¢ po 28 dniach nie mniejsza niz 20Mpa. Co kazde 50 m., szczeliny
powinny by¢ wypelnione masa zalewowa wg wymagan pkt 2.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 5.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
Wykonaweca jest zobowigzany do systematycznej kontroli prowadzonych robot.
Kontrola powinna obejmowac:

wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

prawidtowos$¢ przygotowania koryta,

prawidtowo$¢ ustawienia szalunkow pod tawy betonowe (wysokos$ciowo i w planie),

zageszczenie betonu,

wymiary wykonanej fawy (pomiar w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy),

wysokos$¢ posadowienia kraweznikow (pomiar j.w.),

odchylenie linii kraweznikéw w planie (pomiar j.w.),

doktadno$¢ wypetnienia spoin (sprawdzenie min. 1 raz na 10 m),

réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow,

badania wytrzymato$ci na $ciskanie na wycigtych z gotowego elementu probkach szesciennych o

minimalnym wymiarze boku 10 cm wg PN-B-06250 - 1 raz przed przystapieniem do robdt i w przypadkach
watpliwych,

badania nasigkliwosci betonu na probkach o nieregularnym ksztatcie wycietych z gotowego elementu
wg PN-06250 - 1 raz przed przystgpieniem do robodt i w przypadkach watpliwych,

badania odpornosci betonu na dzialanie mrozu wg PN-B-06250 i w przypadkach watpliwych,

badania $cieralnosci betonu na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 - 1 raz przed przystapieniem do
rob6t i w przypadkach watpliwych.

kontrole wizualng wbudowanych kraweznikow pod katem nieréwnosci i ich uszkodzen.
Wykonywane badania, pomiary, atesty i orzeczenia laboratoryjne o materiatach winny by¢ przez
Wykonawce rejestrowane i gromadzone celem przedstawienia Inspektorowi Nadzoru w trakcie
odbioréw, badz na jego zyczenie.



6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot
Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje wykonania robot:
tolerancje wymiaro6w wykonanej fawy moga wynosi¢ dla wysokosci = 10%, a dla szerokosci + 20%
wymiaru projektowanego,
odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej moze wynosi¢ + 1 cm,
odchylenie linii kraweznika w planie od linii projektowanej moze wynosi¢ =+ 1 cm,
spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na peilna gtebokosé,
- przeswit pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika i fata 3 nie powinien by¢ wigkszy od 0,5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego kraweznika o wymiarach 15x30x100 cm na tawie
z oporem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m (metra) wykonanego kraweznika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe,
zakup i dostarczenie potrzebnych materiatow,
wykonanie wykopu pod tawe i ustawienie szalunku,
rozscielenie 1 zageszczenie betonu, pielegnacja betonu i rozbidrka szalunku,
ustawienie kraweznikow na podsypce cementowo-piaskowej na tawie z oporem, zaspoinowanie
kraweznikow zaprawa i pielegnacja wodg spoin,
wypelnienie szczelin masg zalewows,
zasypanie zewnetrznej $ciany gruntem i ubicie,
przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88-06250 Beton zwykly.

2. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

3. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

4. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.

5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci.

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych Wspdlne wymagania i badania.

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

10.2. Inne dokumenty
1 19‘8‘12(atalog powtarzalnych elementéw drogowych” (KPED) - Transprojekt-Warszawa, 1979
il r
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